Algoritmos y Estructuras de Datos I
Digesto para la Programacién Imperativa

1. Relacién entre Terna de Hoare y Precondicién Méas Débil ( Weakest Precondition):

{P} S{Q} = P= wp.5.Q

2. Skip:

Verificacién con Terna de Hoare: | Weakest Precondition:

{P} skip {Q} = P=Q wp.skip.QQ = Q

3. Asignacién (:=):

Verificacién con Terna de Hoare:

{P} z1,...,2n :=E1,...,E, {Q} = P= Qa1 + F1,...,z, < E,)

Weakest Precondition:

wp.(x1,...,Tn:=F1,...,Fy).Q = Q(x1 < Ev,...,x, + Eyp)

4. Secuenciacién, composicién o concatenacién (;):

Verificacién con Ternas de Hoare: Weakest Precondition:

{P} S;T {Q} = Existe R tal que {P} S {R} AN{R} T {Q} | wp.(S;T7).Q = wp.S.(wp.T.Q)

5. Condicional o alternativa (if):

Verificacién con Ternas de Hoare:

{P} if By — Sy {Q} = P=>(Bo\/Bl\/...\/Bn)
O By — 95 AN{Bo A P} So {Q}

/\{Bl /\P} S1 {Q}

0o B,—S, :
fi AN{B, AP} S, {Q}
Weakest Precondition:
wp.(if ... fi).Q = (BoVB1V...VB,)

A (By = wp.Sp.Q)
A (By = wp.51.Q)

}\ (B, = wp.S,.Q)




6. Ciclo o repeticién (do):

Verificacién con Ternas de Hoare:
{P}do B — Sod{Q}

Existe I (invariante) tal que

P=1

ANIN-B=Q

AN{INB} S{I}

A
Existe funcién de cota t : Estados — Int
H)IANB=1t>0 (terminacion)
(i) {INBAt=T} S{t<T}

7. Anotaciones Secuenciales

{R} (P} ry (P}
{1;} = R=PA S {g} = S AQ=R
o) @ lm o W

8. Propiedades

{P} S {False} = (P = False) (Exclusién de milagros)
= wp.S. False = False

= wp.S.Q ANwp.S.R = wp.S.(Q A R)

= wp.S.QVwp.S.R = wp.S.(QVR)



